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ArduinoMUNOM-MSketch:
Name:MPOTMAnalogMPWMMController

intTpwmPinTZTv:TTTTTTnnTpushTbuttonTconnectedTtoTpwmTpinTv
intTanalogPinTZTz:TTTnnTpotentiometerTconnectedTtoTanalogTpinTz
intTvalTZTm:TTTTTTTTTTTTTTnnTvariableTtoTstoreTtheTreadTvalue

voidTsetup87
{
TTpinMode8pwmPinMTOUTPUT7:
}

voidTloop87
{
TTvalTZTanalogRead8analogPin7:
TTanalogWrite8pwmPinMTvalTnTgm7:
}

RgTZTRCTZTRzTZTzzTohms


